Technicka specifikace GO KU300.5-26/K85
cast elektro

1 Elektricka zarizeni

Zakladni systém rozvodu zistane zachovan, situace rozvoden a skiini zméni. Stroj je
v provedeni vysuvovém. Nekteré elektrické pohony zméni soustavu napajeni, budou
instalovany n¢které nové pohony. Elektrickd zatizeni musi byt navrzena tak, aby vyhovéla
pozadavktiim pfislusného natizeni z hlediska elektromagnetické kompatibility.

1.1 Napétové soustavy

3PE AC-50Hz, 6 kV/IT
3PE AC - 50 Hz, 500 V/IT

Napdjeni rypadla

Napajeni motorového rozvodu, zasuvek 500 V

a svareciho zafizeni

Napdjeni ovladdacich obvodt, osvétleni, vytdpéni
a zasuvek 230 V

Signalizace, nouzové osvétleni, zasuvky

3PE AC -50 Hz, 230 V/IT

2AC - 50Hz, 24 VIIT

1.2 Instalované vykony na strané 6 kV

Hlavni transformator 6/0,5 kV 1000 kVA  novy
Transformator pohonu kolesa 6/0,5 kV 400 kVA novy
Svételny transformator 6/0,23 kV 100 kVA novy
Montazni transformator 6/0,5 kV 100 kVA Zrusi se

2 Rozvodna zarizeni

2.1 Piived 6 kV

Napédjeni rypadla bude provedeno novym vlecnym kabelem 6 - CHCU 3 x 70 + 3 X 16 mm?

o celkové délce 1600 m (typ DRAKA TT), navijenym na kabelovy buben a odtud pfies
krouzkovou komoru kabelového bubnu do oceloplechového rozvadéce RM 15 (nové
dodavka) umisténého v prostoru mezi housenicemi a vybaveného odpinacem, reverza¢nim
pfepojovacem, uzemmnovacem S nahlizecim otvorem a vyvodkami navic v provedeni dle
KU300.S-46/K107. Vyvod ztohoto rozvadéfe je veden pies krouzkovou komoru otaceni
svrsku do rozvodny vysokého napéti (dale jen vn) , umisténé ve vyvazovacim vylozniku.

2.2 Rozvodna

Situaci rozvodny (rozmisténi rozvadéci a usporadani elektrodilny) pozadujeme upravit po
vzoru stroje KU 300.S-46/K107. Mezi rozvodnou vn a rozvodnou nizkého napéti (dale jen nn)
provést prostup. Rozvodna bude mit nouzovy zebtikovy prilez. Stfechu rozvodny provést tak,
aby nedochéazelo k zatékdni a k naruseni konstrukce v dasledku namahani pii pohybu
(plovouci stiecha).



2.3 Rozvadéc vn

Budou dodany nové typové rozvadéée vn (ZS8-ABB).
Rozvadéce budou sestaveny z nésledujicich poli:

e piivod 6 kV z krouzkové komory s hlavnim vypinaCem VD4 a méfenim,;

e vyvod na hlavni transformator 1000 kVA, 6/0,5 kV s odpinac¢em a uzemmnovacem,;

e vyvod pro trafo 100 kVA, 6/0,23 kV s odpinacem a uzemmnovacem,;

e vyvod na transformator pohonu kolesa 400 kVA, 6/0,5 kV s odpina¢em a uzemiovacem;
e pripraveny, vybaveny vyvod pro PVZ s odpina¢em a uzemiovacem;

e vn rozvadéce s pristrojovym vybavenim od firmy ABB.

Vsechna vn pole budou vybavena tlakovymi c¢idly indikace el. oblouku zavedenymi do
fidiciho systému. Kompenzaci dodat novou odpovidajici novym pohoniim (zohlednit dle
odbéru jalového vykonu na strané 6 kV).

2.4 Transformatory

Hlavni a svételny transformator budou nové - suché. Dalsi nové transformatory budou
instalovany pro napajeni pohonu kolesa a pro napajeni ovladacich obvodu fidiciho systému
(dale jen RS). Transformatory pozadujeme od firmy ABB (typ Resibloc).

2.5 Krouzkové komory

Hlavni krouZkova komora ve spodni stavbé bude osazena novym vn krouzkovym sbéracem
SBC 10-350-31. Pozadujeme feSeni krouzkové komory a nn krouzkovy sbéra¢ (v¢. Gpravy
uchyceni kabeld, zakrytovani) jako na stroji K107. Pozadujeme 20 % - tni rezervu krouzku.
Krouzkova komora kabelového bubnu bude osazena novym krouzkovym sbéracem stejného

typu.

v rw

2.6  Skrinové rozvadécée nn

Rozvadéce nn budou vystrojeny pfistroji skupiny firem Schneider Electric (Merlin Gerin,
Telemecanique, Elektroptistroj Pisek). Vakuové stykace budou Siemens 315 A, jisti¢e horni,
spodni stavby a jistic ovladani S motorovym pohonem s ovladanim na skfinich budou od
firmy Schneider Electric (MASTERPACT). Skiiné rozvadéct budou vybaveny osvétlenim,
nekteré skiiné budou mit zasuvku 230 V AC pro servisni uely. Systém rozmisténi rozvadéci
nn bude upraven.

Pojistkové vyvody budou osazeny pojistkovymi odpinai se signalizaci stavu gojistek a
polohy vika. Svételné indikac¢ni ptistroje budou v provedeni LED. Svorky do 4 mm* budou ze
systtmu WAGO, svorky pro vétsi prifezy budou ze systému RS. Popisy vodici, kabell a
pfistroji budou provedeny strojnim nesmazatelnym zptisobem.

2.7 Hlidaée izolaéniho stavu

Hlidage izolacnich stavii poZadujeme od vyrobce Bender — typ IRDH 375-B-435. Hlidace
izola¢niho stavu budou instalovany v obvodech:

e napajeni motort 500 V;

e napdjeni ovladani 230 V;

e napdjeni osvétleni 230 V;



e pohon kolesa.

Napétova soustava 6 kV bude mit pro sledovani zemniho spojeni zabudovano relé (ochrana
typu REF 610), jehoz kontakt bude zaveden do RS.

2.8 Ovladaci a svorkové skriné

Skiiné rozmisténé v kabelovém rozvodu po stroji pozadujeme v kovovém provedeni.

Do priifezu vodi¢t 4mm? budou osazeny pruzinovymi svorkami typu WAGO, od priifezu

6 mm? jsou pouzity svorky Sroubové RS. Ovladaci prvky v ovladacich skiinich budou
umistény na pfistrojovém panelu za dvitky. Pfistrojova technika bude v ucelenych vyrobnich
programech. Ovladace budou z vyrobniho programu firmy Telemecanique. Spojovaci
krabicky a vSechny vyvodky budou kovové.

2.9 Kabely a kabelové trasy

Na stroji bude provedena vyména veskerych kabelovych rozvodi vn a nn. Silové kabely
budou s pryzovou izolaci. Kabely budou polozeny pievazné na kabelové lavky, ¢asteéné do
trubek. Kabely od frekvenc¢nich ménict budou vhodné odstinény.

Rypadlo bude napajené novym vle¢nym kabelem 6 - CHCU 3 x 70 + 3 x 16 mm? (vyrobce
DRAKA typ TT — Tenax) o celkové délce 1600 m, navijenym na kabelovy buben, timto
kabelem jsou téz provedeny vSechny vn spoje az k ptivodnimu rozvadéc€i ve vn rozvodné ve
vyvazovacim vylozniku.

Nizkonapét'ovd vedeni jsou realizovana tézkymi Siirami CGTU. Signalové vodice jsou
pouzity stinéné typu Olflex Robust (od fy LAPP). V provésu na kolesovy vyloznik a
Vv kabelovém fetézu budou pouZity kabely se zvySenou odolnosti proti mechanickému
poskozeni v ohybu a plsobeni olejii, maximalné dvanacti zilové kabely od fy LAPP Kabel
(dodat novy energofetéz pro vysuvnou ¢ast kolesového vylozniku rovnéz od fy LAPP Kabel).
Z rozvoden ve vyvazovacim vylozniku vychazi kabely podlahou rozvodny na kabelové rosty
podvésené pod vyloznikem. Kabely jsou zespodu viditelné. Na rostech budou kabely ulozeny
ve svazcich oddélené silové vodice, signalové vodice a vodice osvétleni, topeni a zasuvek.
Z prostoru pod vyvazovacim vyloZznikem budou kabely vedeny po sloupech horni stavby na
kabelovych lavkach s odbocenim k pohoniim oto¢e a dale pfes provésy na obé strany
kolesového vylozniku. Vedeni ke krouzkové komote budou vedena v dutinich sloupu pod
pfistupovym krytem v mechanické diln€. Z podvésu vyvaZovaciho vylozniku budou po
sloupech nahoru vedeny kabely, které pokracuji po lavkach na horni ¢asti vylozniku k pohonu
zdvihu Kkabiny, reflektorim a ostatnim zafizenim umisténym na horni ¢asti vylozniku. Ke
kladkostrojiim pokracuji shrnovacim vedenim. Z kabelového roStu na pifedni strané
vyvazovaciho vylozniku odbocuji provésem kabely na nakladaci vyloznik, podle kterého
budou po obou stranach vedeny po kabelovych hacich.

3 Pohony

Nové elektromotory doda elektromontazni firma. Elektromotory budou od firmy Siemens
(pozadujeme stejné stavebni rozméry a el. hodnoty jako elektromotory pouzivané na ostatnich
strojich stejného typu). Elektromotory s vykonem nad 30 kW musi mit jako soucast
dokumentace provozni piedpis vyrobce. Stavajici elektromotory, které budou znovu pouzity,
budou repasovany. VSechny ELHY typ EB budou nové s jmenovitym napétim 500 V. Budou
vybaveny vnéj$im snimanim horni i Spodni polohy pomoci induk¢énich snimaca na napéti 230
V (déle jen snimanim poloh). ELHY jsou soucasti strojni dodavky.



3.1 Pohon kolesa

Novy elektromotor asynchronni nakratko 515 V/50Hz, 340 kW, IMB3, 1488 min?, cizi
ventilace 3 x 500 V (typ 1PQ8 353-4PM90-Z Y81,L27,K09,A61,A72 ) sreverzaci.
Elektromotor bude vybaven snimanim teploty vinuti a teploty lozisek se zavedenim do RS a
musi byt schopen pracovat pii sklonu podélné osy + 20°. Prevodovka bude doplnéna
prokluzovou spojkou (strojni dodavka). Pohon bude vybaven novym frekvenénim ménic¢em
Siemens.

Brzda kolesa bude SVENDBORG. Brzda je soucasti strojni dodavky.

3.2 Pohon predniho pasu kolesového vyloZniku

Pfedni pas bude vybaven novym asynchronnim elektromotorem nakratko 1LG6317-6AA50-
Z, 132 kwW/500 V/990min™. Elektromotor bude vybaven snimanim teploty vinuti se
zavedenim do RS. Spousténi elektromotoru bude softstartérem s dostateGnou rezervou
vykonu. Brzda ELHY EB s vnéj$im snimanim poloh Li2.

3.3 Pohon zadniho pasu kolesového vyloZniku

Novy asynchronni elektromotor nakratko 1LG6317-6AA50-Z, 132 kW/500 V/990min™.
Elektromotor bude vybaven snimanim teploty vinuti se zavedenim do RS. Spousténi
elektromotoru bude softstartérem s dostate¢nou rezervou vykonu.

Brzda ELHY EB s vn¢&j$im snimanim poloh Li2.

3.4 Pohon predavaciho pasu

Novy asynchronni elektromotor nakratko 1LG6253-4MA50-Z, 55 kW/500 V/990min,
svorkovnice na levé strané pii pohledu zepfedu od strany htidele.

Elektromotor bude vybaven sniméanim teploty vinuti se zavedenim do RS. Spousténi
elektromotoru bude softstartérem stejné velikosti jako u ostatnich past S dostatecnou
vykonovou rezervou. Brzda ELHY EB s vné&j$im snimanim poloh Li2.

3.5 Pohon nakladaciho pasu

Nové 2 ks asynchronnich elektromotor 1LG6317-6AA50-Z, 132 kW/500 V/990min™.Vyvod
pro elektomotory bude jeden s moznosti piehazovat napajeni pro kazdy elektromotor dle
potieby. Elektromotory budou vybaveny snimanim teploty vinuti se zavedenim do RS.
Spousténi elektromotor bude softstartéry s dostatenou rezervou vykonu. Brzda 2 x ELHY
EB s vnéjsim snimanim poloh Li2.

Softstartéry pro vSechny uvazované pohony poZadujeme Sirius-Siemens.

3.6 Pohon zdvihu kolesového vyloZniku

Bude novy, osazen asynchronnim elektromotorem 1LG6317-8PM50-Z s vykonem 110
KW/500 V/740min™, Elektromotor bude vybaven sniménim teploty vinuti a snimanim otacek
na hiideli se zavedenim do RS. Bude fizen frekvenénim ménicem Siemens.

3.7 Pohon vysuvu kolesového vyloZniku

Bude novy, osazen asynchronnim elektromotorem 1LG6310-6PM50-Z (vyvedeny oba
hiidele) s vykonem 75 kW/500 V/990min™. Elektromotor bude vybaven sniméanim teploty
vinuti a snimanim otaéek se zavedenim do RS. Spousténi elektromotoru bude provedeno
pomoci softstartéru. Brzda 2 x ELHY EB s vnéj$im snimanim poloh Li2.



3.8 Pohon otoce svr§ku

Bude novy, osazen dvéma asynchronnimi elektromotory 1LG6280-8PM50-Z s vykonem 37
KW/500 V/738min™. Elektromotory budou vybaveny snimanim teploty vinuti a sniménim
otadek se zavedenim do RS. Spousténi elektromotorti bude provedeno pomoci samostatného
stfidavého frekven¢niho meénice (typ Siemens). Brzda 2 x ELHY EB s vné&j$im sniméanim
poloh Li2.

3.9 Pohon zdvihu nakladaciho vyloZniku

Piivodni elektromotor 500 V, 15,5 kW, 720 min™ bude repasovan.
Spousténi elektromotoru bude ptimé reverzacni.
Brzda 2 x ELHY EB s vnéj$im snimanim poloh Li2.

3.10 Pohon otoce nakladaciho vyloZniku

Bude novy asynchronni elektromotor nakratko 500 V, 7,5 kW, 715 min™.
Spousténi elektromotoru bude piimé reverzaéni.
Brzda ELHY EB s vn¢&j$im snimanim poloh Li2.

3.11 Pohon pojezdu

Puvodni elektromotory P280S-06 500 V, 68 kW, 975 min! budou repasovany.

Systém spousténi pohontli ziistane nezménén (v rezimu deblok musi byt mozné odbrzdit
kazdou brzdu samostatn¢), spoustéci odpory a ptislusné piistroje budou nové.

Brzdy budou nové ELHY EB s vnéj$im snimanim poloh Li2.

3.12 Pohon kabelového bubnu

Novy asynchronni elektromotor dvou otagkovy nakratko 500 V, 3/4 kW, 1440/2890 min™.
Spousténi piimé reverzacni s pfepinanim rychlosti (rezim transport, té¢zba). Elektromotor bude
vybaven vné&jsi ochrannou svorkou. Brzda bude nova ELHY EB s vné&j§im snimanim poloh
Li2.

3.13 Elektromotory zdvihu spodni stavby

Novy asynchronni elektromotor nakratko 30 kW. Elektromotor 5,5 kW bude dodan novy

spolu stechnologii hydrauliky. Systém spousténi pohoni zlstane nezménén. Provedeni
pfizplsobit strojni dodévce (novy rozvadeéc, automatické dorovnavani spodni stavby se
zavedenim do fidiciho systému).

3.14 Pohon nouzového pojezdu zavaZzi na vyvaZovacim vyloZniku

Novy asynchronni elektromotor nakratko s brzdou 500 V, 2,2 kW, 940 mint, IM 3082, H 112
pro nouzovy pojezd protizdvazi. Brzda je soucasti elektromotoru.

3.15 Elektromotory kompresoru

Viz. strojni dodavka.

3.16 Pohon zdvihu kabiny Fidice

Bude novy, osazen asynchronnim elektromotorem 1LE1001-1DD44-0AB4 s vykonem 7,5
KW/500 V/730 min™. Elektromotor bude vybaven sniméanim teploty vinuti a otacek



(bezpeénostni vypinani 500 V vietenovym koncovym vypinatem) se zavedenim do RS a
vnéjsi ochrannou svorkou. Spousténi motoru bude frekvenénim méni¢em Siemens. Brzda
bude nova 2 ks ELHA EB s vn¢j$im snimanim polohy Li2.

3.17 VsSeobecné

Frekvenéni méni¢e musi mit moznost komunikace s RS Profibus DP. Regulované pohony
vybavit moZnosti provadét dalkovou spravu bez dasti RS po siti Profinet. Pro vyhodnoceni
otepleni elektromotorii pouzit samostatny pfistroj mimo frekvenéni méni¢e. U veSkerych
pohont spousténych pomoci softstartérii bude proveden bypass.

Po GO pozadujeme dodat vyvojové prostfedi pro frekvencni ménice a softstartéry, provést
dvoudenni Skoleni na obsluhu a Gdrzbu FM a softstartéra.

4 Kabiny

Kabina fidi¢e bude nova. Kabina fidice je centrem ovladani, fizeni a monitorovani provoznich
1 poruchovych stavll stroje. Pro tyto Uc€ely bude vybavena primyslovym PC s plochym
displejem dvoumonitorova aplikace s dotykovou obrazovkou, dvéma ovladacimi panely po
strandch ktesla, monitorem priamyslové televize (moznost c¢tyfkamerového systému)
telefonem a interkomem Fonik. Soucasti kabiny bude i rozvodna sktin, ve které je soustfedéna
elektrickd vybava a rozvodné prvky pro kabinu. Kabina klapkaie bude nova. Zakladnim
ovladacim souborem bude ovladaci kfeslo. Projekt kabin pozadujeme zna$i strany
ptipominkovat a odsouhlasit (podlahové vytapéni - ovladani fesit tepelnou pojistkou (se
snadnym pfistupem pii poruse), vysavac v provedeni do prasného prostiedi).

5 Osvétleni a zasuvkové obvody

5.1 Osvétleni obsluznych prostori

Osvétleni vngjSich obsluznych prostorti bude rozdéleno na provozni a obrysové. Svitidla
budou ,,gumové* se zdroji odolnymi vibracim. Ovladdani provozniho osvétleni bude mistni,
ovladani obrysového osvétleni bude z kabiny fidice.

Vnitini osvétleni bude zativkové s mistnim ovladanim.

Z divodu vibraci na stroji pozadujeme svitidla umisténd mimo vnitini prostory stroje
vV kovovém provedeni.

5.2 Osvétleni kabin

Osvétleni kabiny fidi¢e a kabiny klapkate bude zafivkové s moZnosti pfepnuti na rezim
orientacni (sniZzend hodnota osvétlenosti) dle provedeni na K107.

5.3 Osvétleni pracovniho prostoru kolesa a dopravni linky

Osvétleni pracovniho prostoru kolesa bude provedeno 4 reflektory s halogenidovymi
vybojkami 400 W. Dopravni linka a prostor vysypky budou osvétleny reflektory s LED zdroji
odpovidajiciho vykonu/svitivosti. Pro osvétleni nakladaciho pasu umistit reflektor ve sméru
kamery s moznosti obrysovych svétel na nakladacim vylozniku (z dGvodu osliiovani...).



5.4 Osvétleni nouzové

Nouzové osvétleni bude nové provedeno autonomnimi svitidly jednoho typu (s vlastnim
zdrojem) s minimalni dobou sviceni — 3 hodiny. Svitidla budou umisténa v kabiné ftidice,
V kabin¢ klapkarte, v rozvodnéch, ve sluzebni mistnosti, v dilndch u schodist’ a zebtiku.

5.5 Zasuvky

Zasuvky 230 V budou pfipojeny ptes chranice. Zasuvky 500 V/63 A budou s blokovanym
rozpojenim. Instalace musi vyhovovat moznosti pfipojeni zafizeni na vulkanizaci pasu.
Zasuvky SELV 24 V budou na stroji rovnéz instalovany.

6 Vytapéni, chlazeni, ventilace

6.1 Vytapéni

Vytapény budou kabiny, rozvodny, dilny a sluzebni mistnost. K vytapéni budou slouzit
odporova topna télesa AEG v robustnim provedeni s tepelnymi pojistkami. Pro ohiev vody
bude ve sluZzebni mistnosti elektricky pritokovy ohfiva¢. Ovladani vytapéni a chlazeni
rozvodny pozadujeme pies RS.

6.2 Chlazeni a ventilace

Klimatizovany budou kabiny fidice, klapkarte, a sluzebni mistnost. K chlazeni budou pouzita
klimatiza¢ni zatizeni s chladicimi jednotkami (do navrhu pocitame s okennimi jednotkami).
Chlazeni a vytapéni pomoci paneli bude vzijemné blokovano. Do sluzebni mistnosti
pozadujeme dé€lenou klimatizaci. Z diivodu odvadéni ztratového tepla transformatort a
frekvencnich ménict bude rozvodna osazena klimatizaci.

7 Snimace polohy a stavu

Veskeré snimace polohy a stavii budou zobrazeny ve vizualizaci RS.

7.1 Provozni koncové vypinace

Provozni koncové vypina¢e budou indukéni snimace ¢ 30 mm, 230 V AC (24 V DC)
v kovovém pouzdru se signalizaci LED diodou. Koncové vypinace vyboceni rekonstruovat
V ptivodnim nainstalovaném provedeni — ¢idlo umisténé v hlinikové krabici. Pro vysuv a
zdvih kolesového vylozniku pouzit ¢idla pro snimani na vétsi vzdalenost.

7.2 Bezpecnostni koncové vypinace

Bezpec¢nostni koncové vypinace budou mechanické (pakové a vietenové) od firmy MEP
Posttelmov 230 V, IP65. Bezpecnostni koncové vypinace jsou u pohonu otaceni kolesového
vylozniku, zdvihu nakladaciho vyloZniku, zdvihu kolesového vylozniku, vysuvu kolesového
vylozniku a zdvihu kabiny fidice.

7.3 Tykadla

Tykadla budou mechanicka s mikrospinaci. Tykadla budou umisténa na kolesovém
vylozniku, pod kabinou fidi¢e a na vyvazovacim vylozniku. Na kolesovém vylozniku
pozadujeme zapojeni tykadel ptes zasuvky (konektory).



7.4 Snimace polohy

Budou osazeny absolutnimi snimaci se zavedenim do RS a snimaji se polohy otoce, zdvihu,
vysuvu a rejdu. Snimani pojezdu bude provedeno inkrementalnim snimac¢em dle K107,

7.5 Pritokové, tlakové snimace

Snimace budou osazeny v mazani pirevodovek kolesa, pfedniho pasu, pojezdu, otoce, zadniho
pasu, 2X nakladaciho pasu, otofe nakladaciho vylozniku. Budou opatfeny analogovym
vystupem zapojenym do RS.

8 Bezpecnostni vypinani
8.1 Nouzové vypnuti

Tla¢itka nouzového vypnuti (Preventa a zobrazeni do RS), pro rychlé uvedeni nebezpeénych
Casti rypadla do Klidu, k zabranéni hroziciho nebezpe¢i, budou umisténa na rozvadécich,
Vv kieslech a na vSech pfistupovych mistech rypadla.

Tlac¢itky nouzového vypnuti je vypinan hlavni vypina¢ napéti 6 kV, jejich dalsi kontakty jsou
viazeny do RS jako informativni. Hlavni vypinaé vypina napéti 6 kV pro transformator kolesa
a hlavni transforméator. Pod napétim zlstava transformator osvétlen.

8.2 Lankové vypinace

Kolem dopravnich pasti jsou natazena lanka, kterd ovladaji lankové vypinace Telemecanique.
Pti pouZiti nékterého z nich se vypina celd dopravni linka a koleso.

8.3 Blokovaci vypinace

Pro bezpeCnost obsluhy, ktera provadi CiSténi nebo opravu na nckterém pohonu dopravni
linky, jsou ve skiinkach jednotlivych pésii a kolesa uzamykatelné vypinace, které po vypnuti a
vyjmuti kli¢e znemozni jiné osob¢€ spusténi pohonu a ¢asti dopravni linky ke kolesu. Stejny
typ vypinace je také v obvodu ota€eni svrsku, spolecny i pro otaceni nakladaciho vyloZniku.

8.4 Anemometr

Anemometr slouzi k méteni rychlosti vétru. Pozadujeme typ 1Wt 420 vyrobce C. T. M. Praha.
Impulsy z vysilaée budou zavedeny do RS. Rychlost vétru vyhodnocuje RS a zobrazuje na
monitoru v kabiné fidice.

8.5 Hlidaé Zeleza

Bude novy (2 ks — na 1. a 4. pasu), typ s indikatorem feromagnetickych téles HFT Edis
Kosice. Jednd se o pocitacem fizeny magnetometricky systém vybaveny algoritmy pro
rozpoznani pohybu téles na pasovych dopravnicich. Jeho soucasti jsou malé a snadno
montovatelné senzory ze specidlnich magnetickych slitin, umisténé pod pasem. Jeho vystup
bude zapojen do RS. Pro vétsi provozni spolehlivost vyménit v prostoru pod indikatorem
vodivé valecky za nevodivé (strojni dodavka).



9 Signalizace na rypadle

9.1 Sklon rypadla bude sniman:

9.1.1 Dvouosym sklonomérem (typ SITALL) s analogovou vystupni hodnotou zavedenou
do RS. Hodnoty pfi¢ného a podélného, piipadné obecného sklonu budou trvale
zobrazeny na monitoru v kabin¢ fidi¢e. Hodnoty podélného sklonu vyuziva systém pro
vyrovnavani spodni stavby. Je vyuzivan i pro tvorbu pojezdové roviny.

9.1.2 Strunovym sklonomérem (¢. v. RK-06357) je sls:dovén sklon 1:15 a 1:17 — binarni
vystup. Ob¢ hodnoty budou zavedeny do RS. Kriticky sklon 1:15 blokuje
prostfednictvim relé ovladani pojezdu danym smérem.

9.1.3 Jednoosym sklonomérem (typ SITALL) s analogovou vystupni hodnotou ve sméru
kolesového vylozniku zapojeny do RS pro tGcely technologického Fizeni.

Vsechny sklonoméry budou nové kromé strunového, ktery bude repasovan (viz. bod 9.1.2.).

9.2 Zvukové signalizace

Zvukové signalizace pouziva fidi¢ a klapkaf pro vystraznou signalizaci ptfed spousténim

dopravni linky a pfi manipulaci se strojem. Venkovni zvukova signalizace se uvede do

¢innosti pfed automatickym spousSténim dopravni linky.

Také pro signalizaci nékterych nebezpecnych stavi rypadla je automaticky pouzita zvukova

signalizace. Naptiklad:

e najeti na bezpecnostni koncovy vypinac dolni polohy zdvihu koles. vylozniku;

e pii zemnim spojeni;

e nebezpecny sklon rypadla pfi odpojeném napajecim napéti sklonoméru pro vyrovnavani
spodni stavby;

e poruseni izola¢niho stavu hlidanych obvodd;

Dle zptisobu sypani tézenych hmot (dalkova pasova doprava - DPD, kolejova doprava - KD)

ptizplsobit zvukovou signalizaci na klapce (vzduchova signalizace).

10 Telefony

Rypadlo pozadujeme vybavit bezdratovym telefonnim systémem GIGASET, ke kterému bude
pfipojena jedna vngjsi telefonni linka (WIFI) z mistniho telefonniho rozvodu a 6 pienosnych
bezdratovych telefont se zdkladnimi dobijeci baterii.

Rozmisténi:

Ustiedna, opakovad signald a prenosny telefon budou umistény v mechanické dilng,
vV rozvodné vn, v rozvodné nn, v kabin¢ fidi¢e a v kabiné klapkate (5 ks), jeden kus jako
rezerva pro ptipojeni PVZ.

11 Intercom

Je tvoren siti simplexnich hlasitych stanic FONIK paraleln¢ ptipojenych k dvoudratové lince.
Ptistroje budou umistény v kabing fidice, kabin¢ klapkate, rozvodné vn, rozvodn€ nn, 2x na
pojizdném protizévazi, v krouzkové komote, u vstupu na zadni pas, pfed vstupem na sttechu



vyvazovaciho vylozniku, u rozvadéce spousténi pasu €. 3, na spodni stavbé u rozvadéce RS a
mezi housenicemi (u pracovniho stolu).

12 Svarovaci rozvod

Viz strojni Cast.

13 Méreni

M¢tené snimané veliCiny, tj. proud, napéti, spoticba, teploty elektromotori a tudaje
frekven¢nich méni¢t budou zavedeny do RS.

13.1 Méreni mechanického namahani tenzometrickym systémem DAP

Tenzometricky systém snimani mechanického namahani bude zapojen do RS a bude sledovat
tyto veliciny:

pretizeni kolesa;

boc¢ni sily na kolese;

odlehc¢eni kolesového vylozniku;

analyzator pfitézovani s vystupem na konektor pro pfipojeni prenosného pocitace.
Obvod méteni uzpisobit pro moznost volby debloku v pfipad¢ poruchy systému.

13.2 Mgéfeni polohy otole, zdvihu a vysuvu pies RS

Méteni bude provedeno pomoci absolutnich snimaéti a signaly budou zavedeny do RS
(Profibus, Ethernet...).

13.3 Méreni hladiny oleje zdvihu horni stavby

Hladina oleje v hydraulické soustavé zdvihu horni stavby bude méfena vhodnym snimacem.

13.4 Méreni vysunuti hydraulického valce

Meéteni vysunuti hydraulického valce zdvihu spodni stavby bude provedeno ultrazvukovym
snimafem, s vyuzitim signalu i pro tvorbu pojezdové roviny. Zavést do RS pro automatiku
zdvihu.

14 Vyvody pro pripojeni vnéjSich zarizeni

Pasovy viz se pfipojuje ptfes spojovaci skiii vn umisténou ve dvou tretindch délky
nakladaciho vyloZzniku. Vyvod je v napétové hladin€ 6 kV. Pasovy vliz ma vlastni el. vybavu
vcetné ovladani a fizeni.

Bude instalovan vyvod pro pfipojeni vazeb na DPD, telefon, RS a WIFI systém.

Dale bude na nakladacim vylozniku instalovan zasuvkovy vyvod 500 V/63 A s reverzaci pro
ptipojeni pojizdné nésypky a zasuvka 230 V pro napdajeni drtice.



15 Ridici systém

PoZadujeme I%S Siemens. Rozsah vstupti a vystupti RS bude shodny jako na stroji stejného
typu K107. RS bude provadét kompletni ftizeni, vizualizaci, poruchovou diagnostiku a
vyhodnocovani vSech proménnych celého stroje.

Pozadujeme:

Instalaci a dodavku nového fidiciho multiprocesorového systému fady SIEMENS ET-200S
pro cely stroj. V predmétu dodavky je téz vyhotoveni projektové dokumentace od navrhu az
po samotnou realizaci (nutnd spolupréce s projektantem silové dokumentace — projektu). Déle
pozadujeme instalaci novych vstupné vystupnich ptevodniki v jednotlivych rozvadécich,
novych vizualiza¢nich IPC s SSD a pasivnim chlazenim, novych snimaci pohybl. Déle
dodani a zapojeni UPS pro viechny komponenty RS na arovni 24 VDC. Dale musi byt novy
RS projektové provazan s dodavkou viech novych rozvad&ét nn, rozvadéci vn, frekvenénimi
meéni¢i SIEMENS a se vSemi ostatnimi zafizenimi instalovanymi na velkostroji.

Dale pozadujeme dodavku 2 ks primyslovych PC B&R tady 5PC810.SX02 - 00 s SSD a
pasivnim chlazenim. Vizualiza¢ni prostfedi Intouch verze 10.1 RNT, 3 kTag (popf. vyssim) a
to do kabiny fidi¢e, kde bude dvoumonitorova aplikace, tak i do rozvodny pro horni stavbu,
kde bude Intouch ReadOnly (60 kTag). VSechny tyto pramyslové PC budou zaménné pro
ptipad poruchy a jejich zaménu.

Soucasti dodavky budou rozvadéce v horni stavbé a kabiné fidice, kde bude umistén fidici
automat s panely prevodnikd. Ve spodni stavbé bude fidici automat a panely prevodniku
umistén v jiz dodanych rozvadééich. RS bude na urovni 24 V DC, pievodniky dle projektu
(24 v DC, 230 V)

Dale dojde k instalaci ¢idel pohybu (oto¢, zdvih, vysun horni stavby, vysun hydraulického
valce spodni stavby a natoceni pfedni housenice) s komunika¢nim pfipojenim Profibus DP.
Predmétem dodavky je vytvofeni datové optické sit€¢ do kruhu s dodavkou optickych
prevodnikt (ptevodniky s diagnostikou v RS).

Vsechny dodané PC a RS budou podporovat dalkovou diagnostiku pomoci Ethernetu,
v dodévce bude i potfebné SW vybaveni technika spravy RS véetné licenci.

Dodavka bude obsahovat komunikacni kabely. Tyto kabely budou piedany generalnimu
dodavateli, ktery zajisti natazeni a pokladku po stroj

Pocet automatii - Technicke fesSeni a pocet bude predmétem projektové dokumentace

Vizualizaéni pocitace - 1 X kabina fidice — fidici dvoumonitorova aplikace s pristupem do
vyrobn¢ informacéniho systému, PC B&R tady SPC810.SX02 - 00
S SSD a pasivnim chlazenim, Intouch verze 10.1 RNT, 3 kTag (popf-.
vys§im), 2 ks monitor B&R 5AP920 1906-01 - 19“ stouch
obrazovkou, 2xDV1 a USB pro pfipojeni klavesnice, v§e napajeni 24
V DC. USB trackball NSI TSX50N8 v kabin¢ fidice — pramyslovy
kovovy.

-1 x rozvodna elektro — jednomonitorova aplikace (vizualizace
Intouch ReadOnly (60 kTag) + specifikované IPC, které musi byt
nahradou tidiciho IPC v kabiné tidi¢e), PC bude HW shodny s PC
Vv kabin¢ fidi¢e), monitor B&R 5AP920 1906-01 - 19 stouch
obrazovkou, 2xDVI a USB pro piipojeni klavesnice, vSe napajeni 24



V DC. USB trackball NSI TSX50N8 vV rozvodné elektro —
prumyslovy kovovy.

Vstupy (odhad) - Binarni — cca 1000 vstupt DI.
- Analogové — cca 65 vstupt 4-20 mA.
- Frekven¢ni — cca 20 vstupt (min 50 kHz).

Vystupy (odhad) - Binarni — cca 280 vystupt DO.
Komunikace - Ethernet - opticka sit SM, metalicka sit, pfipojeni stroje
k dispecinku Uhli pomoci vSesmérové WI-FI.

- Oddélena komunikace Profibus (vnitini-vnéj$i pomoci opakovace
DP).

- Frekven¢ni meéni¢e a softstartéry — komunikace Profibus pro
ovladani a Ethernet pro diagnostiku.

- Cidla pohybti otoe, zdvihu, vysunu horni stavby, vysunu
hydraulického vélce spodni stavby a natocCeni piedni housenice —
komunikace Profibus

- Elektroméry - komunikace do RS (Profibus).

- Komunikace s bezpe¢nostimi moduly nouzovych stopt a lankovych
vypina¢ii - Profibus DP a zobrazovani jejich stavi v HMI
vizualizacich Intouch.

- Komunikace ptes WI-FI na dispecink uhli.

- Uplna komunikace s UPS, véetné korektniho uzavieni a startu obou
IPC pfti vypadku napdjeni.

- Komunikace s anemometrem 1Wt 420, komunikace 2x 4-20 mA
(smér a rychlost vétru).

- Komunikace se sklonomérem SITTAL 4x 4-20 mA spodni a horni
stavby (sklon podélny a pficny).

- Komunikace s jisti¢i (2ks) fady Arion (OEZ Letohrad) pomoci
Profibusu.

- Komunikace s vn ochranami REM, REF pomoci protokolu Modbus.

- Komunikace sochranami elektromotord pojezdu SIMOCODE
protokolem Profibus.

- Komunikace s popelomérem.

Komunikace a Gipravy na dispe€inku (subdodéavka)

- Uprava zobrazeni na stavajicim vizualizaénim IPC Intouch uhli na
dispecinku s pfenosem do VISu, vybrana data budou téz pfenasena
do hlavniho CPU na dispe€inku. V tomto CPU se nyni realizuji
nadstandardni optimalizacni algoritmy.

- Provedeni nastaveni a konfiguraci prenosového protokolu ve
spolupréci se spravcem IPC Intouch uhli.

Rizeni - Naprogramovani a uprava algoritmu funkce stroje.
- ElL. pfipojeni snimacii polohy otoce horni stavby, zdvihu kolesového
vylozniku, vysunu kolesového vylozniku a vysunu hydraulického
valce spodni stavby.

SW - Uplna symbolika SW.
- SW programovani funkénimi bloky (FBD).



- SW pro komunikaci s FM pouziti STL (psany text).

- SW detailni popis vSech vnitinich proménnych v datablocich.

- Nepouzivat programovani pomoci sekvencniho automatu

- Vizualizace pomoci Intouch 10.1 (popft. vyssi).

- Vizualizace bude obsahovat fizeni a vizualizaci celého stroje,
funk¢ni silova schémata vSech hlavnich pohont, dale pak signalizaci
jednotlivych  podminek spusténi téchto pohonti, vizualizaci
jednotlivych ochran, pohonii, mazani, samostatna obrazovka
S poruchami, samostatna obrazovka komunikaci celého stroje v¢.
zédznamu poruch komunikaci.

- Vizualizace bude ukladat do archivu vSechny proménné typu Event a
Alarm do soubort pro dal$i diagnostiku.

- Monitorovani provoznich hodin jednotlivych pohont s archivem a
moznosti nulovani.

- Dodani seznamu vSech proménnych na stroji s popisem.

Dokumentace - Dodani dokumentace HW (AUTOCAD) a SW RS — 6x+CD.
- Podklady pro tpravu silové dokumentace dodavatele elektro (KSK)
pro navaznost na novy RS.
- Vytvofeni navodu pro obsluhu a udrzbu stroje a zapracovani do
celkového navodu.

Celkem - Rezerva viech vstupt a vystupti v RS min 10% v kazdém automatu.

- Dodani novych UPS 24VDC s uplnou komunikaci do RS pro
vSechny automaty PLC a vizualiza¢ni IPC.

- Dalkova sprava veskerého SW PLC vcetné SW IPC.

- Zaskoleni obsluhy stroje.

- Zagkoleni Gdrzby RS (dva pracovni dny).

- Zkusebni provoz v rannich 12 - ti hodinovych sménach v délce 14
dni (no¢ni sména pohotovost na telefonu).

Zarucni a pozarucni servis
- Pozadovana doba nastupu po prokazatelném vyzvani od VUAS
do 4 h na stroji.

16 Kamerovy systém (dle K107)

Bude novy tvofen ¢tyimi barevnymi kamerami. Pozadujeme zachovat soucasné rozmisténi —
2 ks oto¢né, 2 ks pevné kamery. V kabin¢ fidi¢e bude umistén barevny monitor 19%, kvadrator
a ovladani kamer. Jeden monitor pozadujeme umistit do mistnosti obsluhy. Kamerovy systém
poZadujeme piipojit do sité Ethernet.

17 Stabilni hasici zarizeni a EPS

Na stroji bude instalovano nové stabilni hasici zafizeni. Elektrickd pozarni signalizace bude
instalovana nova vcetné zvukové signalizace. PoZadujeme typ Ustfedny MHU 110 a zaSkoleni
osadky stroje.



18 Technicka a provozni dokumentace elektro podle CSN 27 7015

Dokumentace piedavaného elektrického zafizeni musi odpovidat normé CSN 27 7015 ,,Stroje
pro povrchové dobyvani — Technické pozadavky“. Dokumentace bude piedéna jednak
v tisténé formée (pocet vytiskii bude uptesnén ve smlouve) a dale v elektronické podobé na
CD. Texty budou vytvofeny v programu Microsoft Word zaloZzené na Sabloné ,,Normal®,
tabulky v programu Microsoft Excel, a vykresy elektricka schémata v prostfedi Eplan.
Dokumentaci RS pozadujeme v AUTOCADU. Zadavatel si vyhrazuje pravo ucasti pii tvorbé
projektové dokumentace v¢. jejiho pribézného piipominkovani.



