Studie k vytvoreni zadavaci dokumentace
vybérového rizeni na umisténi
kamerového systému ve vozidlech MHD
Dopravniho podniku Ostrava a.s.

Objednavka :

OBO0ST322020170034

Zadavatel :

Dopravni podnik Ostrava a.s.
Podébradova 494/2, Ostrava
Utvar: Udriba tramvaje
Poruba

Datum vypracovani studie:

3.7.2017 - 13.7.2017

Vypracoval:

Ing.Ondrej Pekdrek
BOIS Opava a.s.
Olomouckad 267/29
746 01 Opava

Stranka1z7



Obsah

Uvod

Seznam typQ vozidel

Parametry kamer

Umisténi, nahravaci zafizeni / zobrazeni a integrace

Pfehled prvk{ jednotlivych voz{

Obrazova priloha ¢.1 - doporucené umisténi NVR zobrazovaci jednotky
Obrazova priloha ¢.2 - doporucené umisténi kamer v jednotlivych vozech

Nounhkwhe=

Stranka 2z 7



1. Uvod

Pozadavkem investora je umisténi kamerového systému ve vozidlech méstské
hromadné dopravy za uUcelem preventivnhi ochrany proti obecné kriminalité a
vandalismu. Vzhledem k nemoznosti stalého dozoru se predpoklada pouziti statickych
kamer v rozhranni IP s plné automatizovanou technologickou architekturou vcetné
UloZiété pro jednotlivé kamery v kazdém z jednotlivych voz{, v nichZ bude kamerovy
systém instalovan.

2. Seznam typl vozidel

Vozidla méstské hromadné dopravy Dopravniho podniku Ostrava a.s. v nichz je
pozadovano umisténi kamerového systému:

Tramvaj Skoda LTM 10.08 ASTRA 14ks
Tramvaj T2001 TRIO INEKON 9ks
Tramvaj KT8D5RN.1 16ks
Tramvaj T3R.P 10ks
Trolejbus Tr26 (12m) 7ks
Trolejbus Solaris Trollino 12 (12m) 3ks
Trolejbus Solaris Trollino 18 (18m) 1ks
Trolejbus TR27 (18m) 9ks

3. Parametry kamer

Kamerovy systém bude umistény ve vnitfni Casti vozidla v prostoru pro cestujici.
Navrhované provedeni - mini dome, antivandal. Kamery musi splfiovat pozadavky na
zarizeni umisténé v draznich vozidlech.

Doporucené pozadované parametry kamer:

- typ senzoru a velikost: 1/3" Progressive Scan CMOS

- minimalni rozliseni: 1280 x 960

- komprese videa: H.264/MJPEG

- citlivost: den 0.01 Lux @(F1.2,AGC Zap.), noc 0 Lux s IR/ IR-Cut filtr
- minimalni snimkovani: 50Hz: 25fps (1280 x 960), 25fps (1280 x 720),
- automatické prepinani : Den / Noc

- 3D-DNR

- Digital WDR

- objektiv: 2,8 mm @ F1.2

- minimalni uhel zabéru kamery: vétsi nez 90°

- zajisténi funkcénosti pfi teploté od -30°C az +60°C

- podporované komunikacni protokoly: potifebné pro ¢innost systému

- standardy: potrebné pro Cinnost systému

- pozadované napajeni: PoE (802.3at, Power over Ethernet)

- pripojeni kamery: RJ45

- min dosah IR: 10m

- stupen kryti: IP66

- stupen ochrany : IKO08
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4. Umisténi, nahravaci zarizeni / zobrazeni a integrace

Navrhujeme, aby nahravaci a zobrazovaci zarizeni (NVR) bylo umisténo v kabiné fidice
tak, aby neomezovalo bezpecny vyhled fidi¢e (viz. obrazova priloha ¢.1).
Doporucujeme, aby NVR a zobrazovaci jednotka byla umisténa v uzamykatelné
schrance, zabranujici vniknuti neopravnénych osob.

Pro umisténi zobrazovaciho zafizeni navrhujeme u vozli T2001 TRIO INEKON, Skoda
LTM 10.08 ASTRA a KT8D5RN.1 umisténi na konzoli v pravém hornim prostoru kabiny
fidice (viz. obrazova pfiloha ¢.1.1 a 1.2). Toto umisténi se jevi nejvhodnéjsi z hlediska
bezpecného vyhledu z kabiny fidiCe a zaroven se naléza v zorném Uuhlu fidiCe pfri
kontrole zpétnych zrcatek na zastavkach, tedy v okamziku, kdy je monitor aktivni.
Zaroven neomezuje pfipadnou udrzbu zobrazovacich informacnich paneld tramvaje.

U vozli CKD T3R.P z divodu nedostatku prostoru v kabiné fidi¢e navrhujeme umisténi
monitoru na odnimatelné (sklopné) konzoli v horni stredové casti kabiny tak, aby byl
umoznén pfipadny servisni vstup do prostoru umisténi informacniho tabla tramvaje
(viz. obrazovd pfiloha 1.3). Druhou alternativou u vozd CKD T3R.P je umisténi
zobrazovaci jednotky v pravé dolni Casti s moznosti bocniho uchyceni na délici
prepazku kabiny fidiCe. Toto umisténi vSak jiz ¢astecné stini maximalnimu vyhledu z
kabiny fridice.

U trolejbusﬁ TR26,TR27, Solaris Trollino12 a Solaris Trollino 18 navrhujeme jednotné
umisténi NVR a zobrazovaci jednotky v bo¢nim levém hornim prostoru dle pfilohy 1.4.

Alternativou umisténi NVR zobrazovaci jednotky je pravy dolni prostor vedle
pristrojové desky vozidla na nastavitelné kovové konzoli.

4.1 Doporucené pozadované vlastnosti nahravaciho zarizeni:

- integrované NVR zafizeni véetné zobrazovaci jednotky

- komprese zaznamu: min. H.264 ¢i jiny standard

- podpora zarizeni 3 stran: neni vyzadovana

- vstupni Sifka pasma pro zaznam: 200Mbit/s HDD

- rozhrani: 1 x SATA

- kapacita: HDD podpora od 1TB do 4TB

- externi rozhrani: vycitaci USB 3.0 nebo ethernet konektor

- sitové rozhrani: RJ45 min. 100Mbit/ s ethernet port

- sklo LCD monitoru nerozbitné a bezodrazové

- doporucené rozlieni zobrazovaci jednotky pro tramvaje 1024 x 768 pixelQ s
Uhloprickou min. 15”. Doporucena zivotnost LCD min. 50 tis. hodin se svitivosti
300Cd/m2 a vyssi.

- doporucené rozlieni zobrazovaci jednotky pro trolejbusy 1024 x 768 pixell s
Uhlopfickou min. 12", Doporucena zivotnost LCD min. 50 tis. hodin se svitivosti
300Cd/m2 a vyssi.
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4.2 Integrace

Z dlvodu stfidani Fidi¢G na jednotlivych typech voz( a s pfihlédnutim k faktu, Zze v
nékterych vozech MHD DPO a.s. je jiz instalovam kamerovy systém, doporucujeme,
aby byla zachovana integrace se stavajicim palubnim systémem s moznosti ovladani
kamerového systému vcéetné kompatability se souc¢asnym vycitacim software DPO a.s.
Pro pripojeni na palubni systém bude nutné vyuzit pomocného ethernetového switche.
Dlvodem je, Ze sou¢asny palubni systém nema volny port. Kamerovy systém by mél
byt aktivni pouze pfi provozu palubniho systému - pocitace (po nastartovani) a max.
15 minut po vypnuti vozu. Kamerovy systém musi byt proto napojen na trvalé
napajeni vozidla, pricemz klidova spotfeba celého systému nesmi presahnout 0,1 mA
(nesmi zplsobit vybiti akumuldtoru vozidla). Kamerovy systém musi mit vlastni
ethernetovou sit ve vozidle a tato nesmi ovliviiovat pfenosem datovych tokl obraz ani
jinou vozidlovou sit a sou¢asné musi byt zabezpedena proti neopravnénému proniknuti
z vnéjsich siti. Kamerovy systém muZe byt propojen s jinou siti ve vozidle pouze pres
smérovaé, ktery zajisti, ze sit palubniho pocitade & jind sit kamerového systému
budou prenaset pouze datové zpravy pro nastaveni a ovladani kamerového systému
vcéetné jeho aktualizaci. Jind data z kamer Ize prenaset pres smérovac do jinych siti
pouze na pokyn z palubniho pocitace.

5. Pirehled prvki jednotlivych vozi

Typ vozu Doporuéeny min. poéet Zobrazovaci NVR
kamer jednotka

Tramvaj Skoda LTM 10.08 ASTRA

Tramvaj T2001 TRIO INEKON
Tramvaj KT8D5RN.1

Tramvaj T3R.P

Trolejbus Tr26

Trolejbus Solaris Trollino 12

Trolejbus Solaris Trollino 18

o o >~ A b~ © 00 ©

Trolejbus TR27
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6. Obrazova priloha ¢.1

Doporucené umisténi NVR zobrazovaci jednotky v
kabiné Fidi¢e pro jednotlivé typy vozu

1.1

1.2

1.3

1.4

T2001 TRIO INEKON, Skoda LTM 10.08 ASTRA
KTSD5RN.1
CKD T3R.P

TR26, Solaris Trollino 12, TR27, Solaris Trollino 18
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Priloha 1.1

Tramvaj Inekon TRIO

Tramvaj Skoda LTM 10.08




Priloha 1.2

Tramvaj KTEDSRN.1




Pfiloha 1.3

Tramwvaj T3 RP




Priloha 1.4

Trolejbus Tr2é, Trolejbus TR27 , Trolejbus Solaris Trolline 12 , Trolejbus Solaris Trollino 18




7. Obrazova priloha C.2

Doporucené umisténi kamer v jednotlivych vozech

T2001 TRIO INEKON, Skoda LTM 10.08 ASTRA

KT8D5RN.1

CKD T3R.P

TR26, Solaris Trollino 12

TR27, Solaris Trollino 18
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72001 TRIO INEKON

== doporucené umisténi monitoru

m |Pcctv



LTM 10.08_ASTRA_SKODA-INEKON

== doporuc¢ené umisténi monitoru

m IPccty
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== doporuc¢ené umisténi monitoru

m IPccty






























Sl (=) (=) (&) () () (& & SO

= & =

) 7(

CKDT3RP

é umistén

== doporucen

m |Pcctv















\[

\(
U | BN

\—

T4

\[

S/

N\
JU SR | B

_J
—

\/

———
NN

.

N
JU

Tr26, Solaris Trollino 12

== doporucené umisténi monitoru

m |Pcctv
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Tr27, Solaris Trollino 18

== doporuc¢ené umisténi monitoru

m IPccty






















